Zalacznik nr7.5

PRZEDMIAR ROBOT SUW topuszka Mata AUTOMATYKA

Lp. | Podstawa| Wyszczegolnienie Elementow Rozliczeniowych | Jednostka llogd
1 2 3 4 5
1 Element |Automatyka - rozbudowa istniejgce] szafy sterowniczej
1.1 |Kalkulacja |Dostosowanie istniejacego oprogramowania w
wiasna sterowniku do nowych wymagan z zachowaniem kpl 1
dotychczasowe] funkcjonalnosci
1.2 |Kalkulacja |Montaz dodatkowych moduldw wyjsc w sterowniku
wiasna PLC lub wysp /O - 60 wyjs¢ tranzystorowych kpl 1
1.3 |Kalkulacja |Montaz przekaznikow elektromagnetycznych 24V
wiasna DC dolozenie do istniejgcej szafy 66 szt wraz z kpl 1
okablowaniem
1.4 |Kalkulacja |Wymiana przelgcznika tablicowego 2-pozycyjnego kpl ,
wiasna na 3-pozycyjny - szt. 2
1.5 |Kalkulacja |Montaz dodatkowych obuddw z tworzywa aal ;
wiasna __ |sztucznego
RAZEM Automatyka - rozbudowa istniejgcej szafy sterowniczej
2 Element |Elementy instalacji pneumatycznej sterowania przepustnicami
2.1 |Kalkulacja [Montaz elektozaworow DN 20 24 V wraz 2 kel 1
wiasna  |armatura 9 szt. p
22 |Kalkulacja |Montaz elektrozaworow do sterownia
wiasna przepustnicami 24V 56 szt. wraz z podtaczeniem | kpl 1
okablowaniem
23 |Kalkulacja [Montaz przewodu pneumatycznego fi 6mm wraz z kpl 1
wiasna akcesoriami | dodatkowymi ztgczkami
2 4 |Kalkulacja |Montaz korytek siatkowych wraz z akcesoriami ok kpl 1
wiasna 40 m
25 |Kalkulacja |Montaz zespolu przygotowania powietrza kpl 1
wiasna
26 |Kalkulacja |Uruchomienie i kalibracja ukfadu sterowania oraz kpl 1
wlasna przygotowanie dokumentacji




